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Patentanmeldung Nr. 99/1095 DE 

Kennwort: "Ubersprechkompensation bei Laserdioden" 03. September 1999 



Verfahren und Schaltungsanordnung zur Ansteuerung von Laserdioden 



Die Erfindung bezieht sich auf das Gebiet der elektronischen Reproduktionstech- 
nik und betrifft ein Verfahren und eine Schaltungsanordnung zur Ansteuerung von 
dicht beieinander, beispielsweise auf einem gemeinsamen Trager, angeordneten 
Laserdioden in Laseraufzeichnungsgeraten, wobei unter Laseraufzeichnungsge- 
raten unter anderem Laserbelichter, Laserdrucker und Digitaldruckmaschinen ver- 
10 standen werden sollen. 

In einem Laseraufzeichnungsgerat wird ein durch ein Videosignal modulierter La- 
serstrahl punkt- und zeilenweise uber ein Aufzeichnungsmaterial gefuhrt, das auf 
einer relativ zum Laserstrahl beweglichen Materialhalterung aufgespannt ist. 



15 
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Zur Erhohung der Aufzeichnungsgeschwindigkeit werden Mehrstrahlaufzeich- 
nungsorgane verwendet. Ein Mehrstrahlaufzeichnungsorgan weist eine Vielzahl 
von individuell steuerbaren Laserdioden auf, die eine Vielzahl von parallelen La- 
serstrahlen fur die Aufzeichnung erzeugen. 

Haufig werden streifenformige Laserdiodenanordnungen, sogenannter Laserdi- 
odenbars verwendet, die jeweils aus einer Vielzahl von auf einem gemeinsamen 
Substrattrager dicht beieinander angeordneten Laserdioden mit einzeln elektrisch 
ansteuerbaren Emittern bestehen. 



Da die von den Laserdioden abgegebene Lichtleistung stark temperaturabhangig 
ist, kann die Erwarmung einer Laserdiode aufgrund der sehr geringen Abstande 
der Laserdioden auf dem Substrattrager die Temperaturen benachbarter Laserdi- 
oden und damit deren Lichtleistung storend beeinflussen, ein Effekt, der mit ther- 
30 mischem Ubersprechen (thermal cross-talk) bezeichnet wird. Durch die geringen 
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Abstande der Laserstrahlen voneinander konnen sich aufierdem benachbarte La- 
serstrahlen durch Reflexionen gegenseitig beeinflussen, ein Effekt, der optisches 
Obersprechen (optical cross-talk) genannt wird. Durch derartiges Ubersprechen 
wird die Aufzeichnungsqualitat eines Laseraufzeichnungsgerates erheblich beein- 
5 trachtigt. 

Zur Obersprechkompensation bei Laserdiodenanordnungen ist es bekannt, ent- 
weder die Arbeitstemperatur der einzelnen Laserdioden durch Heizung und Kuh- 
lung oder die von den Laserdioden abgegebenen Lichtleistungen durch Regelung 
10 ihrer Treiberstrome konstant zu halten. 

Aus der EP 0 738 071 B ist ein Verfahren zum Betrieb einer Laserdiodenanord- 
nung bekannt, bei dem durch Gewichtung von ausgewahlten Videosignalen mit in 
einem Tabellenspeicher (Look-Up-Table; LUT) gespeicherten Gewichtungskoeffi- 
15 zienten Korrektursignale gebildet werden. Zwecks einer Obersprechkompensation 
werden die Videosignale durch die Korrektursignale korrigiert und dann die korri- 
gierten Videosignale in die Treiberstrome fur die Laserdioden umgewandelt. 

Bei dem bekannten Verfahren wird nicht berucksichtigt, dafi das thermische Uber- 
20 sprechen dynamisch ist, d.h. dafi die Temperaturbeeinflussung auf benachbarte 
Laserdioden mit einem zeitlichen Verlauf erfolgt. Aus diesem Grunde ist das be- 
kannte Verfahren nicht geeignet, zur schnellen Modulation der Laserstrahlen in ei- 
nem Laseraufzeichnungsgerat eingesetzt zu werden. 

25 Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es daher, ein Verfahren und eine Schal- 
tungsanordnung zur Ansteuerung dicht beieinander angeordneten Laserdioden in 
einem Laseraufzeichnungsgerat derart zu verbessern, daft thermisches und opti- 
sches Ubersprechen der Laserdioden dynamisch kompensiert wird. 
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Diese Aufgabe wird bezuglich des Verfahrens durch die Merkmale des Anspruchs 
1 und bezuglich der Schaltungsanordnung durch die Merkmale des Anspruchs 9 
gelost. 



5 Vorteilhafte Weiterbildungen und Ausgestaltungen sind in den Unteranspruchen 
angegeben. 

Die Erfindung wird nachfolgend anhand der Fig. 1 bis 4 naher erlautert. 
10 Es zeigen: 

v 

Fig. 1 eine prinzipielle Darstellung eines Mehrstrahlaufzeichnungsorgans, 
Fig. 2 ein Ausfuhrungsbeispiel fur eine Ansteuerschaltung, 

15 

Fig. 3 zeitliche Verlaufe zur Erlauterung einer Ubersprechkompensation und 
Fig. 4 ein weiteres Ausfuhrungsbeispiel fur eine Ansteuerschaltung. 

20 Fig. 1 zeigt ein prinzipielles Ausfuhrungsbeispiel fur ein Mehrstrahlaufzeichnungs- 
organ in einem Laseraufzeichnungsgerat. Das Mehrstrahlaufzeichnungsorgan 
weist im wesentlichen eine Ansteuerschaltung (1), einen Laserstrahlerzeuger (2), 
eine optische Linse (3) und ein Objektiv (4) auf. Die Laserstrahlerzeuger (2) ist als 
streifenformige Laserdiodenanordnung, kurz Laserdiodenbar genannt, ausgebil- 

25 det. Die streifenformige Laserdiodenanordnung besteht aus mehreren, in der Dar- 
stellung aus funf in einer Reihe angeordneten und von einander beabstandeten 
Laserdioden (5). Die Laserdioden (5), deren Emitter mittels der Ansteuerschaltung 
(1) einzeln ansteuerbar sind, befinden sich auf einem gemeinsamen Substrattra- 
ger (6). Der Substrattrager (6) ist derart angeordnet, da(i die von den Laserdioden 

30 (5) erzeugten Laserstrahlen (7) parallel zu einer optischen Achse (8) des Mehr- 
strahlaufzeichnungsorgans aus dem Laserstrahlerzeuger (2) austreten. 
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Die optische Linse (3) vor dem Laserstrahlerzeuger (2) ist als aspharischen Linse, 
beispielsweise als Zylindermeniskuslinse ausgebildet, deren LSngsausdehnung 
senkrecht zur optischen Achse (8) ausgerichtet ist. Durch die Zylindermeniskuslin- 
se (3) wird eine unsymmetrische Strahlaufweitung quer zur optischen Achse (8) 
5 kompensiert. 

Auf der von dem Laserstrahlerzeuger (2) abgewandten Seite der optischen Linse 
(3) ist das Objektiv (4) auf der optischen Achse (8) angeordnet. Das Objektiv (4) 
bildet die einzelnen Lichtaustrittsflachen der Laserdioden (5) im erforderlichen 
10 Mafistab als Reihe von Belichtungspunkten (9) auf das Aufzeichnungsmaterial 
(10) des nicht nSher dargestellten Laseraufzeichnungsgerates ab. Die Belich- 
tungspunkte (9) erzeugen durch eine Relativbewegung zwischen Aufzeichnungs- 
material und Mehrstrahlaufzeichnungsorgan nebeneinander liegende Belichtungs- 
zeilen auf dem Aufzeichnungsmaterial (10). 

15 

Fig. 2 zeigt ein Ausfuhrungsbeispiel einer Ansteuerschaltung (1 ) fur den Laser- 
strahlerzeuger (2), der nach Fig. 1 als streifenformige Laserdiodenanordnung 
(Laserdiodenbar) ausgebildet ist. Von der Laserdiodenanordnung sind in Fig. 2 der 
Ubersichtlichkeit wegen nur drei konkrete Laserdioden (5 A , 5 B , 5 C ) ftir drei Kanale 
20 A, B und C dargestellt. Bei mehr KanSlen wiederholt sich die dargestellte Anord- 
nung entsprechend. 

Die Kanalen A, B und C weisen steuerbare Stromquellen (12 A , 12 B , 12 c ) zur Er- 
zeugung der Treiberstrome l TA , l TB und l TC fur die Laserdioden (5 A , 5 B , 5 C ) mit je- 
25 weils einem Steuereingang (12 A , 12' B , 12' c ) und einem Korrektureingang (12" A , 
12" B> 12" c )auf. 

Analoge Oder digitale Videosignale V A , V B und V c> welche mit der aufzuzeichnen- 
den Information moduliert sind, werden den Steuereingangen (12 A , 12 B , 12' c ) der 
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Stromquellen (12 A , 12 B , 12 c ) zugefuhrt und steuern iiber die Treiberstrome l TA , l TB 
und l TC die Lichtleistungen P A , P B und P c der Laserdioden (5 A , 5 B , 5 C ). 

Wie bereits erlautert, beeinflufit die Arbeitstemperatur einer Laserdiode (Uber- 
5 sprechquelle) in einem der Kanale infolge der dicht beieinander liegenden Laser- 
dioden zeitverzogert die Arbeitstemperaturen der Laserdioden (Ubersprechsenke) 
in den benachbarten Kanalen durch thermisches Ubersprechen und f aufgrund der 
Abhangigkeit der Lichtleistung von der Arbeitstemperatur, auch die von den Laser- 
dioden abgegebenen Lichtleistungen. Zusatzlich kann die Lichtleistung durch opti- 
10 sches Ubersprechen der Laserstrahlen beeinflufit werden. 

In der Fig. 2 nimmt beispielsweise die Arbeitstemperatur der Laserdiode (5 A ) in 
dem Kanal A Einflufi auf die Arbeitstemperatur der Laserdiode (5 B ) in dem be- 
nachbarten Kanal B und die Arbeitstemperatur der Laserdiode (5 B ) im Kanal B be- 
15 einflufit die entsprechenden Arbeitstemperaturen der Laserdioden (5 A , 5 C ) in den 
benachbarten Kanale A und C. 

Das storende thermische und optische Ubersprechen der Kanale auf benachbarte 
Kanale wird erfindungsgemafi durch elektronische Ruckkopplung von Korrektursi- 

20 gnalen K auf mindestens die unmittelbar benachbarten Kanale kompensiert. Die 
Korrektursignale K fur benachbarte Kanale werden aus dem Videosignal V oder 
dem Treiberstrom l T des zwischen den benachbarten Kanalen liegenden Kanais 
gewonnen. Die Gewinnung der Korrektursignale K erfolgt mittels lineareroder 
nicht linearer Vierpole, deren Ubertragungsfunktionen den durch das Uberspre- 

25 chen verursachten zeitlichen Verlaufe der Temperatur T = f (t) oder der Lichtlei- 
stung 

P = f (t) mindestens in den unmittelbar benachbarten Kanalen entsprechen. 

Das erfindungsgemaiie Verfahren wird beispielhaft fur die Ubersprechkompensa- 
30 tion von dem Kanal A auf den benachbarten Kanal B erlautert. 
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Vor der Obersprechkompensation wird der zeitliche Veriauf der Temperatur 
T B = f (t) Oder zeitliche Veriauf der Lichtleistung P B = f (t) im benachbarten Kanal B 
ermittelt, der sich aufgrund des Ubersprecheffekts vom Kanal A auf den Kanal B 
ergibt. Die Ermittlung des zeitlichen Lichtleistungsverlaufs hat den Vorteil, dali so- 
5 wohl das thermische als auch das optische Ubersprechen erfafit wird. 

Dazu wird der Kanal A mit einem Videosignalimpuls V A und der Kanal B mit einem 
konstanten Videosignal V B beaufschlagt, so dafi der Kanal A im Schaltbetrieb und 
der Kanal B im Dauerbetrieb arbeitet. Durch das Einschalten der Laserdiode (5 A ) 
^ 10 im Kanal A erhoht sich ihre Arbeitstemperatur. Durch das thermische Uberspre- 
chen erwarmt sich die Laserdiode (5 B ) im benachbarten Kanal B zeitverzogert, 
und ihre Lichtleistung P B fallt infolge der Erwarmung mit der Zeit ab. Der zeitliche 
Veriauf der Temperatur T B = f (t) oder der Lichtleistung P B = f (t) im Kanal B wird 
dann gemessen. 

15 

Danach wird der zeitliche Veriauf der Temperatur T B = f (t) der Laserdiode (5 B ) 
oder der Lichtleistung P B = f (t) durch einen elektrischen Vierpol nachgebildet und 
in eine erste Korrekturstufe (14) eingegeben. Der Vierpol kann als linearerTiefpafi 
ausgebildet sein, der im einfachsten Fall aus einem RC-Glied, vorzugsweise aus 
^0 20 einer Kombination von RC-GIiedern, aufgebaut ist. Die Ermittlung von "R" und "C" 
der RC-Glieder erfolgt nach bekannten Rechenverfahren durch Polynominal- 
Approximation. Aus dem bekannten Zusammenhang zwischen der Lichtleistung P 
und dem Treiberstrom l B einer Laserdiode, der zumindest in dem Arbeitsbereich 
als naherungsweise linear angenommen wird, und der gemessenen Funktion 
25 P B = f (t) wird der erforderliche zeitliche Veriauf des Treiberstromes l B = f (t) er- 
rnittelt und zur Skalierung der Ubertragungsfunktion des Vierpols verwendet. 

Bei der Obersprechkompensation wird dann in der ersten Korrekturstufe (14) aus 
dem Videosignal V A bzw. dem Treiberstrom l TA ein Korrektursignal K AB erzeugt, 
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das zur Korrektur des Treiberstromes l TB an den Korrektureingang (12 M B ) der 
Stromquelle (12 B ) gegeben wird. Das Korrektursignal K A8 entspricht der zeitlichen 
Anderung der Temperatur Oder der Lichtleistung im Kanal B in Abhangigkeit von 
dem Videosignal V A oder dem Treiberstrom l TA des Kanals A. Das Korrektursignal 
5 K AB korrigiert den Treiberstrom der Laserdiode (5 B ) im Kanal B in der Weise, daft 
der durch das Ubersprechen bedingte Abfall der Lichtleistung P B im Kanal B kom- 
pensiert wird, wobei der Zusammenhang zwischen Treiberstrom und Lichtleistung 
als annahernd linear angenommen wird. 

#10 In der in Fig. 2 dargestellten Ansteuerschaltung (1) wird aufierdem in einer zweiten 
Korrekturstufe (15) ein von dem Kanal B auf den Kanal A wirkendes Korrektursi- 
gnal K BA , in einer dritten Korrekturstufe (16) ein von dem Kanal B auf den Kanal C 
wirkenden Korrektursignal K BC und in einer vierten Korrekturstufe (17) ein von dem 
Kanal C auf den Kanal B wirkendes Korrektursignal Kc B gewonnen. 

15 

Fig. 3 zeigt zeitliche Verlaufe zur Erlauterung der Kompensation des Uberspre- 
chens von dem Kanal A auf den Kanal B. 

Zeitdiagramm A) zeigt den rechteckformigen Verlauf der Lichtleistung P A im Kanal 
20 A wahrend des Einschaltintervalls der Laserdiode (5 A ). 

Zeitdiagramm B) zeigt den Verlauf (20) der Arbeitstemperatur (T B ) sowie den dar- 
aus resultierenden Verlauf (21) der Lichtleistung P B der Laserdiode (5 B ) im Kanal 
B aufgrund des Ubersprechens von Kanal A. Es ist der durch das Ubersprechen 
25 verursachte Lichtleistungsabfall erkennbar. 

Zeitdiagramm C) zeigt das fur den Kanal B erzeugte Korrektursignal K AB zur Kom- 
pensation des Ubersprechens von Kanal A auf den Kanal B. 
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Zeitdiagramm D) zeigt den Verlauf des mit dem Korrektursignal K AB korrigierten 
Treiberstromes l* TB fur die Laserdiode (5 B ) im Kanal B. 

Das Zeitdiagramm E) zeigt den Verlauf der Lichtleistung P B der Laserdiode (5 B ) im 
5 Kanal B nach der Ubersprechkompensation, in dem nunmehr der storende Licht- 
leistungsabfall beseitigt ist. 

In dem in Fig. 2 gezeigten Ausfuhrungsbeispiel fur eine Ansteuerschaltung (1 ) wird 
das Ubersprechen von einem Kanal auf die unmittelbar benachbarten Kanale 
^ 10 kompensiert. 

Es liegt im Rahmen der Erfindung, die Ubersprechkompensation auf entferntere 
KanSle auszudehnen, beispielsweise das Ubersprechen des Kanals A nicht nur in 
dem unmittelbar benachbarten Kanal B, sondern auch in dem entfernteren Kanal 
is C zu kompensieren. 

Fig. 4 zeigt auszugsweise eine Ansteuerschaltung (1 ) fur eine erweiterte Uber- 
sprechkompensation. Zur zusatzlichen Kompensation des Ubersprechens von Ka- 
nal A auf den Kanal C weist die dargestellte Ansteuerschaltung (1) eine weitere 

20 Korrekturstufe (18) auf, in welcher der zeitliche verlauf der Temperatur T c = f (t) 
der Laserdiode (5 C ) oder der Lichtleistung P c = f (t) im Kanal C infolge einer Tem- 
peraturanderung der Laserdiode (5 A ) im Kanal A nachgebildet ist. Die Korrektur- 
stufe (18) erzeugt in Abhangigkeit vom Treiberstrom l TA ein zusatzliches Korrek- 
tursignal K AC , das der Stromquelle (12 c ) zur Korrektur des Treiberstromes l TC fur 

25 die Laserdiode (5 C ) zugefuhrt wird. 



Patentanmeldung Nr. 99/1095 DE 

Kennwort: "Ubersprechkompensation bei Laserdioden" 03. September 1999 

Patentanspruche 

1 . Verfahren zur Ansteuerung von dicht beieinander angeordneten Laserdioden 
in einem Laseraufzeichnungsgerat, bei dem 

- jede Laserdiode von einem Treiberstrom beaufschlagt wird, welcher die von 
der Laserdiode abgegebene Lichtleistung bestimmt, 

- mit der aufzuzeichnenden Information modulierte Videosignale die Treiber- 
strome steuern und 

- zur Kompensation von Ubersprechen zwischen den Laserdioden Korrektur- 
signale erzeugt werden, dadurch gekennzeichnet, daft 

- jeweils zwischen einer eine Ubersprechquelle bildenden ersten Laserdiode 
(5 A ) und einer eine Ubersprechsenke bildenden zweiten Laserdiode (5 B ) ein 
elektrischer Vierpol (14) geschaltet wird, 

- der Vierpol (14) mit dem Videosignal (V A ) oder dem Treiberstrom (l TA ) der 
ersten Laserdiode (5 A ) beaufschlagt wird, 

- das Ausgangssignal des Vierpols (14) als Korrektursignal (K AB ) fur das Vi- 
deosignal (V B ) oder den Treiberstrom (l TB ) der zweiten Laserdiode (5 B ) ver- 
wendet wird und 

- die Ubertragungsfunktion des Vierpols (14) derart bestimmt wird, daft eine 
optimale Ubersprechkompensation erreicht wird. 

2. Verfahren nach Anspruch 1 , dadurch gekennzeichnet, daft zur Ermittlung 
der Ubertragungsfunktion des Vierpols (14) 

- der infolge des Ubersprechens entstehende zeitlichen Verlauf der Tempe- 
ratur [T B = f (t)] der die Gbersprechsenke bildenden zweiten Laserdiode (5 B ) 
ermittelt wird und 

- der ermittelte zeitlichen Verlauf der Temperatur [T B = f (t)] als Ubertra- 
gungsfunktion naherungsweise elektrisch durch den Vierpol (14) nachgebil- 
detwird. 



Verfahren nach Anspruch 1 , dadurch gekennzeichnet, daft zur Ermittlung 
der Ubertragungsfunktion des Vierpols (14) 

- der infolge des Ubersprechens entstehende zeitlichen Verlauf der Lichtlei- 
stung [P B = f (t)] der die Ubersprechsenke bildenden zweiten Laserdiode 
(5 B ) ermittelt wird und 

- der ermittelte zeitlichen Verlauf der Lichtleistung [P B = f (t)] als Ubertra- 
gungsfunktion naherungsweise elektrisch durch den Vierpol (14) nachgebil- 
det wird. 

Verfahren nach mindestens einem der Anspruche 1 bis 3, dadurch gekenn- 
zeichnet , dafi zur Ermittlung des zeitlichen Verlaufs der Temperatur [T = f (t)] 
oder der Lichtleistung [P = f (t)] 

- die die Ubersprechquelle bildende erste Laserdiode (5 A ) durch einen Trei- 
berstromimpuls (l TA ) ein- und ausgeschaltet wird, 

- die die Ubersprechsenke bildende zweite Laserdiode (5 B ) durch einen kon- 
stanten Treiberstrom (l TB ) im Dauerbetrieb betrieben wird, 

- der zeitliche Verlauf der Temperatur (T B ) oder der Lichtleistung (P B ) der 
zweiten Laserdiode (5 B ) in Abhangigkeit von der Zeit (t) als erste Funktion 
[T B = f, (t) bzw. P B = ^ (t) ] gemessen wird und 

- aus der ersten Funktion und einer den Verlauf der Lichtleistung (P B ) der 
zweiten Laserdiode (5) in Abhangigkeit von dem Treiberstrom (l B ) wieder- 
gebenden zweiten Funktion [P B = f 2 (l B )] der zeitliche Verlauf des Treiber- 
stromes [l B = f (t)] der zweiten Laserdiode (5 B ) ermittelt wird. 

Verfahren nach mindestens einem der Anspruche 1 bis 4, dadurch gekenn- 
zeichnet , dafi der Vierpol (14) elektrisch durch einen linearen Tiefpafi mit 
mindestens einem RC-Glied realisiert wird. 



Verfahren nach mindestens einem der Anspruche 1 bis 5, dadurch gekenn- 
zeichnet , dafi die die Ubersprechsenken bildenden Laserdioden (5 A , 5 C ) die- 
jenigen Laserdioden sind, die zu der die Ubersprechquelle bildenden Laserdi- 
ode (5 B ) mindestens unmittelbar benachbart sind. 

Verfahren nach mindestens einem der Anspruche 1 bis 6, dadurch gekenn- 
zeichnet , dafi 

- jeder zu berticksichtigenden Ubersprechsenke einer Ubersprechquelle ein 
Vierpol (15, 16) zugeordnet wird, 

- die Ubertragungsfunktionen der Vierpole (15, 16) aus den charakteristi- 
schen zeitlichen Verlaufen der Temperatur oder Lichtleitung in den jeweili- 
gen Obersprechsenken gebildet werden, 

- die Vierpole (15, 16) mit dem Treiberstrom (l B ) der die Ubersprechquelle 
bildenden Laserdiode (5 B ) beaufschlagt werden und 

- die Ausgangssignale der Vierpole (1 5, 1 6) jeweils als Korrektursignale (K) 
fur die Videosignale (V A , V c ) oder die Treiberstrome (l TA , l TC ) der die Uber- 
sprechsenken bildenden Laserdioden (5 A , 5 C ) verwendet werden. 

Verfahren nach mindestens einem der Anspruche 1 bis 7, dadurch gekenn- 
zeichnet , daft die Treiberstrome (l x ) fur die Laserdioden (5) in Sromquellen 
(12) erzeugt werden, welche durch die Videosignale (V) und die Korrektursi- 
gnale (K) gesteuert werden. 

Schaltungsanordnung zur Ansteuerung von dicht beieinander angeordneten 
Laserdioden in einem Laseraufzeichnungsgerat, bestehend aus 

- durch Videosignale gesteuerten Generatoren zur Erzeugung von Treiber- 
stromen fur die Laserdioden, welche die von den Laserdioden abgegeben 
Lichtleistungen bestimmen und 

- Mittel zur Erzeugung von Korrektursignalen zur Kompensation vom Uber- 
sprechen zwischen den Laserdioden, dadurch gekennzeichnet, da(i zur 



Erzeugung der Korrektursignale (K) Korrekturstufen (14, 15, 16, 17) vorge- 
sehen sind, 

- die Korrekturstufen (14, 15, 16, 17) als Vierpole ausgebildet sind, welche 
naherungsweise die infolge des Ubersprechens entstehenden zeitlichen 
Verlaufe der Temperatur Oder Lichtleitungen der einzelnen Laserdioden (5) 
in Abhangigkeit von den Videosignalen (V) Oder Treiberstromen (l T ) elek- 
trisch nachbilden, 

- die Korrekturstufen (14, 15, 16, 17) mit den Videosignalen (V) Oder den 
Treiberstromen (l T ) fur die Laserdioden (5) beaufschlagbar sind und 

- die Ausgange der Korrekturstufen (14, 15, 16, 18) mit den Generatoren (12) 
verbunden sind, urn die Videosignale (V) oder Treiberstrome (l T ) mit den 
Korrektursignalen (K) zu korrigieren. 

10. Schaltungsanordnung nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, dali die 
Generatoren (12) durch die Videosignale (V) steuerbare Stromquellen sind. 



1 1 . Schaltungsanordnung nach Anspruch 9 oder 10, dadurch gekennzeichnet, 
dafi die Vierpole der Korrekturstufen (14, 15, 16, 17) als lineare Tiefpasse 
ausgebildet sind. 



Patentanmeldung Nr. 99/1095 DE 

Kennwort: "Ubersprechkompensation bei Laserdioden" 03. September 1999 

Zusammenfassung 

Die Erfindung betrifft ein Verfahren und eine Schaltungsanordnung zur Ansteue- 
rung von dicht beieinander angeordneten Laserdioden in einem Laseraufzeich- 
nungsgerat. Mit der aufzuzeichnenden Information modulierte Videosignale (V) er- 
zeugen Treiberstrdme (l T ) fur die Laserdioden (5). Aufgrund von Ubersprechen 
zwischen den Laserdioden (5) fallen die von den Laserdioden (5) abgegebenen 
Lichtleistungen ab. Zur Kompensation des Ubersprechens werden zwischen er- 
sten Laserdioden (5), welche die Ubersprechquellen bilden, und zweiten Laserdi- 
oden (5), welche die Ubersprechsenken bilden, elektrische Vierpole (14, 15, 16, 
17) geschaltet. In den Vierpolen (14, 15, 16, 17) werden die Treiberstrome (l T ) der 
ersten Laserdioden (5) nach den Ubertragungsfunktionen der Vierpole (14, 15, 16, 
17) in Korrektursignale (K) umgewandelt, welche die Treiberstrome (l T ) der zwei- 
ten Laserdioden (5) derart korrigieren, dafi das Ubersprechen kompensiert wird. 
Zur Ermittlung der Ubertragungsfunktionen der Vierpole (14, 15, 16, 17) werden 
die zeitlichen Verlaufe der Lichtleistungen in den Ubersprechsenken gemessen 
und naherungsweise als Clbertragungsfunktionen elektrisch nachgebildet. 
(Fig. 1) 
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Fig. 4 



